Konfiguracja interfejsu DC-HI-Net firmy Steinwald

Wymagania: Pobranie modutu DC 32 ze strony gtéwnej:

https://www.m-service.de/seiten/pl/pl software/
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Ustawianie interpolacji dla wbudowanych uktadéw pomiarowych
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W przypadku wyswietlania sie nieprawidtowe]j wartosci przemierzonego odcinka pomiarowego,
nalezy ponownie ustawic interpolacje interfejsu. Procedura jest nastepujgca.

Nalezy uruchomic¢ wspomniany wyzej modut DC 32.

W DCDemo32  Version: 1.00.3

= X
File Setup Info
No. of channels 2 H Port: COM3 9600 Baud d
channel actual value triggered value TRG STA RES hexadecimal value
1] 07149 | A2000C 00 00 71 49 -10
2 ] 00000 | 300 0C 00 00 00 00 —
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ACT Max MIN Range MMRCIr RESET CLS No.assgnmt USB RESET



https://www.m-service.de/seiten/pl/pl_software/pl_driver.php

W ,,Setup” nalezy przejs¢ do RS 232 Setup i wybraé wtasciwy port COM. Potfaczenie zostanie
nawigzane, a dane zostang przestane.

File Setup Info

No. of channels 2 Port: COM3 9600 Baud L]

| PC RS232-Setup
channel actual value trigger| 5 hexadecimal value

1 0.7149 PC-COM = A2000C 00007149 -10
2 0.0000 baud rate lggﬁ__"] A3 00 0C 00 00 00 00
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W menu ,Setup” nalezy uruchomié podprogram ,,DC-Hi-Net Interface Setup”.

W DCDemo32  Version: 1.00.3 - X
File Setup Info
PC RS232 Setup Fo
N
PC Port neu initialisieren cuers |"9 ﬂ
USB Info
COM Info
cl TRG STA RES hexadecimal value

DC-HI-NET Chaining Alt+F3 = A2 00 04 00 00 97 30 B

DC-HI-NET Radio Setup
DC-HI-NETI%&rﬁ:ce Setup Alt+F1 G3000C 000010000

DC-HI-NET RESET Setup Alt+F8
DC-HI-NET Firmware Update Alt+F2
DC-HI-NET Autoupdate F2

DC-HI-NET Special >
DC-HI-NETDIG I/0 Alt+F10

DCDemo32 Setup

/|

DC-HI-NET Channel Scanning
DC-HI-NET Service >

DC-HI-NET PIN Ctrl+F10
- DC-HI-NET Set SN
DC-HI-NET RANDOM Test

MMRACIe RESET CLS No.assgnmt

Otworzy sie teraz okno, w ktédrym znajdujg sie dane konfiguracyjne i wartosci. Nalezy teraz
skonfigurowaé odpowiednie kanaty tak, aby wartosci odpowiadaty uktadom pomiarowym.

DC-HI-NET Interface Setup

FIRMWARE TYPE
SINC2 Rev 0.03 Rel 0 05.06.2012 2
SETUP
edit input driver info TRGMOD par1 par2 par3 pard pa5 parb baudrate  databit stop bit parity bit

PC [z [z [z [z [z 9600
1| [1¥ss Interpol 160 Ref. off [ [ [ [ [z [ [27 33400 [8 [2 [EvEN
Vs Interpol. 160 Ref. off [ [ [ [ [z [z [z 38400 [8 [2 [EVEN

CLS RESET Setup GK File Close




W kolejnym kroku nalezy przejs¢ do ,Edit / Wejscie 1” i wprowadzié¢ warto$¢ 005 w par. 1. Teraz

mamy wtasciwg interpolacje dla wbudowanych uktadéw pomiarowych. Wartosci nalezy nastepnie
zastosowac / zapisac.

FIRMWARE

TYPE
SINC2 Rev 0.03 Rel 0 05.06.2012 2
SETUP
editinput diiver info TRGMOD par1 par2 pan3 pand pa5 paB  baudrate databit stopbit paitybi
oo | TR B EETI e BDTR ) oann
Edit
input diiver TRGMOD parl par2 pan3 pand pa5 pab baudrate  databit stopbt  parity bit

1 |1vss Interpol. 160 Ref. off 127 127 127 127 127 38400 ~| |8 «| |2 «| |[EVEN +

CAUTION:

‘Wrong parameter setting may cause damages to DC-HI-NET interfaces and to
connected devices!

PIN Save Close

Close
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W kolejnym kroku nalezy ustawi¢ witasciwg interpolacje dla wejscia 2 i kazdego kolejnego aktywnego
kanatu. Wartosci nalezy nastepnie zastosowac / zapisac.

FIRMWARE TYPE
SINC2 Rev 0.03 Rel 0 05.06.2012 2
SETUP
editinput diiver info TRGMOD parl par2 par3 pand pan5 paB  baudrate databit stopbit paritybi
oo | TG T TR BT T o&nn
Edit
input diiver TRGMOD par1 par2 par3 pard par5 par6  baudrate  databit stopbit pariy bit

2 |1Vss Interpol. 160 Ref. off mE (127 127 [127 [127 127 [38400 | [8 |2 | [EVEN ~

CAUTION:

‘Wrong parameter setting may cause damages to DC-HI-NET interfaces and to
connected devices!

PIN Save Close

]

Close

oS ] HESETSetup{ GK File ‘

Wskazanie uktadu pomiarowego w Metric jest teraz wyswietlane na plusie przy kierunku ruchu w
prawo, a na minusie przy kierunku ruchu w lewo. Jesli kierunek ma by¢ odwrotny, nalezy przestawic

interpolacje, wprowadzajgc wartos$¢ 037 w par. 1 oraz par. 2. Wartosci nalezy nastepnie zastosowac /
zapisac.

FIRMWARE TYPE
SINC2 Rev 0.03 Rel 0 05.06.2012 2
SETUP
edit input driver info TRGMOD par1 par2 par3 pard par5 parb baudrate databit stopbit parity bit
on | 1 1 ST 1 0ann
Edit
input driver TRGMOD pa.1 pa.2 par3 pard pa5 parB  baudrate databit stopbit parity bit

1 | 1vss Interpol. 200 Ref. off 127 127 27 [127 127 [asa0 ] [s8 ~| [z <] [EvEN ~

CAUTION:

‘Wrong parameter setting may cause damages to DC-HI-NET interfaces and to
connected devices!

PIN Save Close

CLS RESET Setup’ GK File

Close



Poprzez nacisniecie przycisku ,Zastosuj” poszczegdlne ustawienia zostang zapisane automatycznie;
na koniec nalezy nacisng¢ przycisk Zamknij, aby zakonczy¢ program.

FIRMWARE TYPE
SINC2 Rev 0.03 Rel 0 05.06.2012 2
SETUP
edit input diiver info TRGMOD pa.1 par2 pa3 pad pa5 pa6  baudrate databit stopbit parity bit
oo | 12z [0z oz [hoz [ 0&nn
Edit
input driver TRGMOD par1 pan2 par3 pard par5  panB  baudrate databit stopbit  parity bit

2 |1vss Interpol. 200 Ref. off 127 127|127 |127 (127 |30 | |8 v| |2 ~| |EVEN ~

CAUTION:

‘Wrong parameter setting may cause damages to DC-HI-NET interfaces and to
connected devices! PIN Save Close
s
[ ]
os | ResTsewp|  eKFie | Close

Niniejszg instrukcje mozna uzupetnic o film instruktazowy (nr A-19) do obejrzenia na naszej stronie
internetowej. W takim przypadku prosimy o przestanie nam wiadomosci e-mail na adres info@m-
service.de lub info@kitotec.biz. Otrzymajg Panstwo wtedy od nas dane dostepu do filméw
szkoleniowych.

KITOTEC

Strona gtéwna

powrét do strony giéwnej
wrot

Arkusze danych

Metric — Oprogramowanie pomiarowe
Metric PE — pomoc - angielskim
Metric MT — pomoc - angielskim

Metric — filmy pomocy - angielskim h

Metric — aktualizacje

Sterowniki

Wymagania systemowe

Metric-Diagnoza

METRIC migracje
do systemu Windows 10 (PDF)
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Wskazéwka: Microsoft
Systemupdates

(VirtualStore) w systemie Windows
10






