Configurar la interfaz de DC-HI-Net de Steinwald

Requisitos: Descargar el médulo DC 32 de la pagina:

https://www.m-service.de/seiten/e/e software/

Steinwald DCDemo32
0.189 MB, 12.03.2018, EXE
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Si aparece un valor incorrecto de la distancia de medicion recorrida, se tiene que volver a configurar
la interpolacién de la interfaz. El procedimiento es el siguiente.

Inicie el médulo DC 32 antes mencionado.

W DCDemo32  Version: 1.00.3 —; X
File Setup Info
No. of channels 2 ” Port: COM3 9600 Baud d
channel actual value triggered value TRG STA RES hexadecimal value
1] 07149 | A2000C 00 00 71 49 -10
2 ] 00000 | 300 0C 00 00 00 00 —
+10
ACT Max MIN Range MMRCIr RESET CLS No.assgnmt USE RESET



https://www.m-service.de/seiten/e/e_software/e_driver.php

En "Setup" (Configuracién) vaya a la opcién de configuracion RS 232 Setup y seleccione el puerto
COM correcto. De esta forma se establece la conexidn y se transmiten los datos.

File Setup Info

No. of channels 2 Port: COM3 9600 Baud _/J

| PC RS232-Setup
channel actual value trigger| 5 hexadecimal value

1 0.7149 PC-COM = A2000C 00007149 -10
2 0.0000 baud rate m A3 00 0C 00 00 00 00
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En el mend "Setup" (Configuracion), active el subprograma "DC-Hi-Net Interface Setup".

W DCDemo32  Version: 1.00.3 o X
File Setup Info
PC RS232 Setup F8
N
PC Port neu initialisieren cuers [ ]
USB Info
COM Info
cl TRG STA RES hexadecimal value

DC-HI-NET Chaining Alt+F3 = A2 00 04 00 00 97 30 B

DC-HI-NET Radio Setup
DC-HI-NET Itfeerface Setup Alt+F1 G3000C 000010000

DC-HI-NET RESET Setup Alt+F8
DC-HI-NET Firmware Update Alt+F2
DC-HI-NET Autoupdate F2

DC-HI-NET Special >
DC-HI-NETDIG I/0 Alt+F10

DCDemo32 Setup

/|

DC-HI-NET Channel Scanning
DC-HI-NET Service >

DC-HI-NET PIN Ctrl+F10
- DC-HI-NET Set SN
DC-HI-NET RANDOM Test

MMRACIe RESET CLS No.assgnmt

A continuacion se abre la ventana en la que se encuentran los valores y datos de configuracion.
Ahora tiene que configurar los correspondientes canales para que los valores correspondan a los
sistemas de medicidn.

DC-HI-NET Interface Setup

FIRMWARE TYPE
SINC2 Rev 0.03 [Rel 0 05.06.2012 2

SETUP

edit input driver info TRG-MOD par.1 par2 par3 pard pa5 pa.b baudrate databit stop bit parity bit

PC [z [ [z [z [ 9600
1| [1¥ss Interpol 160 Ref. off [ o [z [z [z [z [izr 38400 [8 [2 [EVEN
TVss Interpol. 160 Ref. off [ [er [ [z [ [ [ 33400 [8 [2 [EVEN

CLS RESET Setup GK File Close




En el siguiente paso, vaya a "Edit/ Eingang 1" (Editar / Entrada 1) e introduzca el valor 005 en el Par 1.

Ahora ya tiene la interpolacidn correcta para los sistemas de medicién instalados. A continuacion,
acepte / guarde los valores.

FIRMWARE TYPE
SINC2 Rev 0.03 Rel 0 05.06.2012 2
SETUP
editinput diiver info TRGMOD par1 par2 pan3 pand pa5 paB  baudrate databit stopbit paitybi
oo | TR B EETI e BDTR ) oann
Edit
input diiver TRGMOD parl par2 pan3 pand pa5 pab baudrate  databit stopbt  parity bit

1 |1vss Interpol. 160 Ref. off 127 127 127 127 127 38400 ~| |8 «| |2 «| |[EVEN +

CAUTION:

‘Wrong parameter setting may cause damages to DC-HI-NET interfaces and to
connected devices! PIN Save Close

os | mesersew| ok | Close

El siguiente paso es ajustar la entrada 2 y todos los demas canales que estén activos a la
interpolacién correcta. A continuacién, acepte / guarde los valores.

FIRMWARE

TYPE
SINC2 Rev 0.03 Rel 0 05.06.2012 2
SETUP
editinput diiver info TRGMOD parl par2 par3 pand pan5 paB  baudrate databit stopbit paritybi
oo | TG T TR BT T o&nn
Edit
input diiver TRGMOD par1 par2 par3 pard par5 par6  baudrate  databit stopbit pariy bit

2 |1Vss Interpol. 160 Ref. off mE (127 127 [127 [127 127 [38400 | [8 |2 | [EVEN ~

CAUTION:

‘Wrong parameter setting may cause damages to DC-HI-NET interfaces and to
connected devices! PIN Save Close

]

oS ] HESETSetup{ GK File ‘ Close

Ahora en la pantalla del sistema de medicion en el sistema métrico se muestra a la derecha "Mas" y a
laizquierda "Menos" en el sentido de la marcha. Si se trata de la direccidn opuesta, se tiene que

cambiar la interpolacion y se introduce el valor 037 en el Par. 1 o Par. 2. A continuacidn, acepte /
guarde los valores.

FIRMWARE

TYPE
SINC2 Rev 0.03 Rel 0 05.06.2012 2
SETUP
editinput diiver info TRGMOD par1 par2 par3 pand pan5 pan6  baudrste databit stopbit pary bit
on | 127 127 127 127 127 oaon

Edit
input diiver TRGMOD pal pa2 pa3 pad pau5 par6 baudrate  databit stopbit  pariy bit

1 |1vss Interpol. 200 Ref. off 127 127 127 127 127 38400 ~| |8 | |2 | |[EVEN ¥

CAUTION:

Wrong parameter setting may cause damages to DC-HI-NET interfaces and to
connected devices! PIN Save Close

CLs RESET Setup GK File Close




Pulsando el botén "Ubernehmen" (Aplicar) se guardan los correspondientes ajustes
automaticamente y al final se pulsa Cerrar para salir del programa.

FIRMWARE TYPE
SINC2 Rev 0.03 Rel 0 05.06.2012 2
SETUP
edit input diiver info TRGMOD pa.1 par2 pa3 pad pa5 pa6  baudrate databit stopbit parity bit
oo | 12z [0z oz [hoz [ 0&nn
Edit
input driver TRGMOD par1 pan2 par3 pard par5  panB  baudrate databit stopbit  parity bit

2 |1vss Interpol. 200 Ref. off 127 127|127 |127 (127 |30 | |8 v| |2 ~| |EVEN ~

CAUTION:
‘Wrong parameter setting may cause damages to DC-HI-NET interfaces and to
connected devices! PIN Save Close
s
[ ]
os | ResTsewp|  eKFie | Close

Como complemento a la informacién contenida en este manual, en nuestra Web puede ver un video
de la aplicacién (N2 A-19). En ese caso, envienos un correo electréonico a info@m-service.de o
info@kitotec.biz. A continuacidn, el enviaremos los datos de acceso para los videos de formacion.
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